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EQUAZIONI E TABELLE  

PER LA PROGETTAZIONE DELLE 

 CURVE CIRCOLARI 

  



 

 

Equazione al limite dello sbandamento 
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Tabella 1 - Coefficienti di aderenza trasversale massimi  

Velocità (Km/h) 25 40 60 80 100 120 140 

Strade di tipo A, B, C, F 

extraurbane e relative 

strade di servizio 
- 0.21 0.17 0.13 0.11 0.10 0.09 

Strade di tipo D, E, F 

urbane e relative             

strade di servizio 
0.22 0.21 0.20 0.16 - - - 

 

Equazioni per il calcolo della velocità V 

Per Vmax = 100 - 120 - 140 Km/h: 

017,50432,0)0015,01(
2  RVRRV  

 

Equazione per il calcolo della pendenza trasversale q 

bRq  ln64,0ln  

 

Tabella 2 - Coefficiente b 

Vmax (Km/h) 60 80 100 120 140 

b -0,244 0,51 1,23 1,50 1,74 

 



 

 

 

 

 

 

EQUAZIONI E TABELLE  

PER LE DISTANZE DI VISUALI LIBERE 
  



 

 

Distanza di arresto 

 
 

 
Figura 1 - Distanza di visibilità per l'arresto sulle strade ordinarie 
 

(n.b.: esiste altro grafico per le autostrade)



 

 

 

 

 

 

EQUAZIONI E TABELLE  

PER LA PROGETTAZIONE DELLE  

CURVE DI TRANSITO 
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Figura 2 - Abaco per il calcolo del parametro di una clotoide di flesso 

 

Angolo di rotazione  
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EQUAZIONI E TABELLE  

PER LA PROGETTAZIONE DEI  

RACCORDI VERTICALI 

 

  



elementi geometrici dei raccordi  parabolici convessi



Raccordi convessi 

Figura 3 - Abaco per il calcolo dei raggi minimi di un raccordo convesso 
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(n.b.: h1= 1,10 m; h2= 0,10 m; D= Da)
(esiste altro abaco per h1= h2= 1,10 m; D= Ds nel caso di strade a due corsie con doppio senso di marcia)



elementi geometrici dei raccordi parabolici concavi



Raccordi concavi 

Figura 4 - Abaco per il calcolo dei raggi minimi di un raccordo concavo 
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(n.b.: h= 0,5 m; ϑ= 1°; D= Da)



CARATTERIZZAZIONE GEOMETRICA 

E FUNZIONALE DELLA PIATTAFORMA 







APPENDICE 

TABELLE 

CLOTOIDE UNITARIA 



 

 

 



 

 

 
 





 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 


