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Position Fixing  
Soluzione Analitica

Function: 
• Fix Estimantion 
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Algoritmo iterativo di Position Fixing  
basato su misure di distanza

2



Salvatore GaglioneSalvatore Gaglione

Fix_Est

Funzione Matlab

Stima del Fix

(φ, λ)

Fix

lA = h11dλ +h12dϕ
lB = h21dλ +h22dϕ

⎧
⎨
⎪

⎩⎪

li =di −ds
hi1 = −sinZSi cosϕs

hi2 = −cosZSi

⎧

⎨
⎪⎪

⎩
⎪
⎪

con

(φs, λs)

H
l
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Fix_Est
(φs, λs)

Funzione Matlab

Stima del Fix

(φ, λ)
Fix

Posto Modello 
Misura

Correzione/Aggiornamento Os

H
l

H = [h11 h12

h21 h22]
dx = [dλ dφ]T

l = [lA lB]T l = Hdx

dx = H−1l
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Fix_Est

Funzione Matlab

Stima del Fix

(φ, λ)
Fix

Correzione/Aggiornamento Os

φ = φs + dφ
λ = λs + dλ

Correzione se Os deriva da altro Sis. Nav
Aggiorna se Os deriva Iterazione precedente 

(φs, λs)

H
l
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Schema di un metodo iterativo

Position Fixing

Fix

dA dB

Misure  
Simultanee

(φs, λs)

Altro 
Sis. Nav.

Correzione/Aggiornamento 
Posizione 

Stimata/iniziale

Ci si interrompe nel ciclo quando le correzioni sono inferiori ad una 
tolleranza prefissata

φ = φs + dφ
λ = λs + dλ


