Acquisizione Misure Sensori SmartphoneEs.

Es. C02 01
¥ Utilizzo App Matlab Mobile

¥ Connettere l'app al Marthworks I\
Cloud (NB. usare licenza Accademia | ===
- quindi usare le credenziali della
mail parthenope)

¥ Avvia visualizzazione misure MU
cliccando sulle relative icone:

Accelerometri

¢=3  Acceleration
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wliTIM = 10:21 75 .

+ Fissare Data Rate misure =~ Siec e
(0 G k V @
}/ — n / 5 l‘ [HZ] lv' Acceleration

~

n numero di Campioni -0.058
ot intervallo di misura

¥/ Angular Velocity

» Data rate fissato in base | -0.016
all’applicazione Y 0.014
Data Rate . -0 000

Stream to MATLAB @ Log

A 10.C Hz ] ’ E ‘
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wiITIM = 10:21 75% . )

+ Selezioniamo 'opzione "Log™ <uec  semes
che permette di salvare in ESEEEESEVARS
locale le misure in un file che «

verra caricato sul cloud

(Matlab Drive) alla fine della .

SeSSiOne di misura ? Angular Velocity
»Iniziamo Sessione di - 0.016

Misura ”

Inizio
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¥ Terminiamo Sessione di Misura
¥ Definlamo nome file

Termina

Nome Log file

00:00:05 fg Enter log name 168

10.0 Hz ]] E | a %ensorlog_20190516_104231l
' P 2  Discard Save /’34
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» Carichiamo log file sul Cloud

+ Fare attenzione a configurare |'app per
caricare file sotto copertura wifi

lcona Blue

file caricato sul cloud

w TIM = 10:43 F2% /.

Accesso Sezione Log

£ Sensor Logs )

™ N M
{ )Z()

Stream to MATLAB &g sensorlog_20190516.104231

o ) QD O 9

€3

sensorlog 20190516 101067

Cami - =t od Yy L Mara
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» Carichiamo log file sul Cloud

+ Fare attenzione a configurare |'app per
caricare file sotto copertura wifi

lcona Blue

file caricato sul cloud

w TIM = 10:43 F2% /.

Accesso Sezione Log

£ Sensor Logs )

™ N M
{ )Z()

Stream to MATLAB &g sensorlog_20190516.104231

o ) QD O 9

€3

sensorlog 20190516 101067

Cami - =t od Yy L Mara
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¥ Accesso Matlab Drive:
https://drive.matlab. com/

@ | MATIAB Drve
_
l\"ll\rl‘Lz \B Drive

Sizn In © gour NathiWorks Accoant

Freal Addrens or lewr D

Paamerd:

Siynin

phoet MATLAS Orivy

MATLAS Drvve Cormadios
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https://drive.matlab.com/

¥+ Accesso upload folder scelto

¥ download file Tasto Download

-~ [
[ .
Namn -~ Sirs Dats Modifad
B S0NSOrog _SUTYOMD 1 "HE0T M nNE RS B UL R RS )
£ consarog IC1COMOE_ 180530 mat ol 0 -] WDV 10
£ sersorog 20150503 171255 |1 onad 4¥8 I520SE 1714
8 enaorog 0100500 171250 mat 410 WS D
£ wemwng MMENS1T_1' NR4S nat AR 15NN 1NN
L vevowaroy 2012031312 1000wt 2 <D 1mwoDBun

£ wemarng M EOSIE_SMOAT mat At 1NN

Seleziona File da

Scaricare
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Accelerazioni

_ m— Acceleration.X ' " I

12 e pccalerationy | © MIN di dati @ 10 HZ
AcceleraionZ | forniscono 3000

| campioni

10 F

asse z diretto lungo
la verticale misura g

N

[m/secz]

11 12 13 14 15 16
tempo [mm.mmm]

Salvatore Gaglione 9




[rad/sec]

003

0.02

0.01

-0.01

-0.02

-0.03

Velocita Angolari

1 1

AngularVelocity. X
== AngularVelocity.Y
AngularVelocity.Z

1

12

13 14
tempo [mm.mmm]
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| Problema

Risolvere problema legato all’asincronia dei sensori

Epo_c‘w Acc. Vs quchc Gyr.

me [min.rrmm)

¥ epoche acc >
epoche gyr

Salvatore Gaglione




| Problema

“Trasportare” misure acc. gyr. in epoche sincronizzate e coincidenti con le
misure piu giovani

o Acc/Gyr
N ¢ Trasporto_ ' Synched
time_acc Misure_IMU Synch
time _gyr time

Meas Vs Meas. Synched

0.0"8 Aagularislocry.Y
Angulaelociy.Y Syrc

Gyr Y Meas

12 13 14 1€ 13
Time Synched
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